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1. Tabela okablowania

. . ) A Wszystkie kanaly wejsciowe stuzg do wyboru obszaréw detekcji oraz funkcji
Opis adresowania przewodow sterujacych skanera, badz do funkcji mutingu/resetu. Sa to wejscia
- sterowane potencjatem dodatnim i ujemnym o kodowaniu binarnym, z
ID Kolor Adres Inne Funkcja ktérych konfigurator GS1 buduje wybér pola detekgii.
1 Brazowy 24VDC Zasilanie: DC 24V
2 Niebieski ovDC Zasilanie: DC OV 2.Komunikacja LiDAR, konfiguracja IP komputera
3 Czerwon OSSD1A Wyjscie bezpieczenstwa 1A ) . . . .
: y Y P 4-Pinowe ztgcze M12. Podczas podtaczania do komputera, IP karty sieciowej nalezy
4 C’)’fty 0SSD1B Wyjscie bezpieczenstwa 1B ustawi¢ na 192.168.1.10
5 zerwony/Czarmny|  OSSD2A Wyjscie bezpieczenstwa 2A
6 'é’rty/Czarny 0SSD2B Wyjécie bezpieczenstwa 2B Wiadciwoicn: Protokdt internetowy w wersji 4 (TCP/IPwd) x
7 Pomarar']czowy SSD1A Wyjécie ostrzegawcze 1A Ogdine
8 zarny/Pomaranczowy SSD1B Wyjscie ostrzegawcze 1B Przy odpowiedniej konfiguradii sied mozesz automatycznie uzyskad
. . L niezbedne ustawienia protokotu IP. W przeciwnym wypadku musisz
9 Fioletowy IN1+ Przetaczanie obszaru wejscie 1+ uzyskad ustawienia protokofu IP od administratora sied.
10 zamy/Fioletowy IN1- Przetgczanie obszaru wejscie 1-
S () Uzyskaj adres IP automatycznie
11 zary IN2+ Przefaczanie obszaru wejscie 2+ O v b el
12 Czarny/Szary IN2- Przetgczanie obszaru wejscie 2- Adres IP: | 197 . 168 . 1 . 10 |
. . Przetaczanie obszaru wejscie 3/ 0SSD3 /
13 Biaty IN3+ Muting 1A | 1 g 14 Maska podsiedi: | 55 . 255 .255. 0 |
: . Przetaczanie obszaru wejscie 3 odwrécone/
14 Czarny/Bialy IN3- Muting 1B | [l % g 18 ) i i | |
15 Réiowy INA+ Muting 2A Erj;r{%%znle obszaru wejscie 4/ 0SSD4
— - — o Uzyskaj adres serwera DMNS automatycznie
16 7 arny/Rozowy INA- Muting 28 (P)rsz;egaﬁamelobzzgru wejscie 4 odwrdcone/ N _ ) ,
— mutlngb SIS 0 Uzyj nastepujgcych adresdw serwerdw DNS:
: rzefaczanie obszaru wejscie
17 Zlelony INS+ EDM1 1 Preferowany serwer DMNS; | ) : ; |
. Przetaczanie obszaru wejscie 5 odwrocone/
18 Czarny/Z|eIony INS- EDM2 0SSD5/EDM 2 Alternatywny serwer DNS: | ; ; : |
19 : éhy /Rézowy ING+ Reset 1 i’rze%qczame obszaru wejscie 6 / OSSD 6 /reset
L1 Przef b Scie b od — Sprawdz przy zakorczeniu poprawnosc
20 OHY/N|eb|eSk| ING- Reset 2 OZg[?gﬁg:& szaru wejscie  odwrocone] LJ ugtawieﬁpr ¥ e Zaawansowane. ..
21 Biaty/Niebieski CANH CAN H
. Ok Anuluj
22 Bialy/Czewony | CANL CAN L (x| =
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3.Narzedzie konfiguracyjne OLEI Safety 1. Tworzenie nowego projektu
Uwaga: Po kliknieciu Otwérz mozna wybraé status potgczenia lidaru, tryb offline lub tryb
OLENER &5 1% ¥ L . edycji podigczonego lidaru.
s (Sie¢ odpowiada aktualnie podtgczonemu lidarowi / Obstugiwane modele odpowiadajg
H FE%ER obstugiwanym modelom lidaru offline)

2. Otworz (Otwarz lokalny projekt offline)

. - . Stuzy do otwierania zapisanego regionalnego pliku konfiguracyjnego

=1 ] =

P TR A 3. Skanuj (sprawdz reakcje obszaru bezpieczenstwa monitorowanego lidaru)

— P m— - Uwaga: Nalezy uzywac po podtaczeniu do lidaru. Po potaczeniu mozna sprawdzic¢ status
lidaru (w tym wyjscie OSSD, pole detekcji odpowiadajgce aktualnemu OSSD itp.)

4. Strona gtéwna (Powr6t do strony gtéwnej)
5. Opcje
Do przegladania schematu potgczen pinéw lidaru

Konfiguracja systemu . S o . .
3.1 Stan fabryczny 6. Jezyki (przetaczanie migdzy chinskim a angielskim)

W stanie fabrycznym skaner laserowy bezpieczenstwa nie zawiera zadnej 7. Pomoc (Instrukcja obstugi, Przywracanie ustawien fabrycznych)

konfiguracji bazowej. Funkcja przywracania ustawien fabrycznych (resetowanie ustawien sieciowych)
3.2 Narzedzie konfiguracyjne
Skaner laserowy bezpieczenstwa jest konfigurowany za pomoca narzedzia ot Net Config Recovery x
SafetyCon_flgTo_ol._ _ _ _ ‘ LIDAR Info:
Ten rozdziat opisuje podstawowe operacje zwigzane z narzedziem SafetyConfigTool. Refresh®) Manual(V)
3.2.1 Panel uzytkownika Model: GS1-5
sfety Config Tool Ver:2.0.0.604 - HardVer: 030
OLE”E iE EE! %ll': Home Settings Language Help Model‘ GS‘I 5
4 5 6 7 SoftVer: 1.0.0 : Reset(S)
Ielp Info MAC: E4-4C-CT-61-90-4B MAC: E4-4C-C7-61-90-4B
Task Selection DHCP: OFF
IP: 192.168.1.100
1 O 2 = 3 ]
e,. E %; Host: 192.168.1.10:2368
New Open Monitoring
Create a new project Open an offline project ‘Q::ﬂ:‘;"i“'i"g EfReen
PC Info:
IP address: 192.168.1.10 v

Ilustracja 1:Panel uzytkownika
Szczegotowe informacje o dziataniu, w punkcie 3.2.11.1
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3.2.2 Ustawienia hasta 3.2.4 Konfiguracja
1. Zmiana hasta 2. Resetowanie hasta e Tl 5
ChangePassword Reset Password OLEI|ER £ iR 3% Home B Lan— ihsas
GS1-5
Old Passwor: S/N:NONE B 6 7 8
New @B Open () Save [7) vae4As Configuration
Sensor Owner
Repeat password l:l Verify ‘ ‘ R bz G Uncined
New pESSWUI’d ‘ ‘ SenalNe: Date: 5/6/2024
ChangePassword ‘
Repeat passwor ‘ 9
Ilustracja 3: Konfiguracja
‘ Reset Password ‘
1. Nowy (nowa konfiguracja systemu) 5. Informacje o projekcie
Szczegotowe informacje o dziataniu, w punkcie 3.2.11.2 2. Otworz (otwoérz zapisang konfiguracje 6. Ustawienia parametrow (szczegoty w
systemu) punkcie 3.2.5)
3. Zapisz (zapisz biezaca konfiguracje 7. Monitorowanie chmury punktow (szczegéty
systemu. w punkcie 3.2.6)

3.2.3 Nowy projekt

ety Config Tool Ve 04

4.Zapisz jako (zapisz konfiguracje w innym
katalogu)

8. Potwierdzenie (szczegoty w punkcie 3.2.10)
9. Interfejs informacji o projekcie

OLEIER 5 i8% ¥ Home Settings  Language Help o . .
! g 3.2.5 ustawienia parametrow
slect the connected LIDAR: 4
GS1-5 oo - -
Vionitoring @ Find OLEI|ER 5 i8R ¥ Home Settings  Language Help
GS1-5 GS1-5
‘ 192.168.1.100 Model:  GS1-5 ‘ 192168.1.100 = fo  Configuration Monitoring ~ Confirm
S/N:NONE 1 PartNo: S/N:NONE
SerislNo:  NONE Cinew @ open Qs Csavens INPUT/OUTPUT config
Firmware Version: 03m
Host: 192.168.1.10:2368 2 Availab >
LIDAR IP: 192.168.1.100 ﬂ INPUT e OuTPUT oo 2
NEXT © B - P 1 - 2avoe ) ) )
iate restart without restart interlock
3 10 - NN 2 - ovoe O Use [RESETIIPin reset
. - o . : e O Automatic restatafter: 1 © 5 3
— [] Enable External Device Monitaring (EDM)
13 NOT_USE
T B H H 14 INOT_USE
llustracja 2: Tworzenie nowego projektu g . |:| J— @ it st ot st ok
= l:l el - - — O Use [RESET2JPin reset
1. Skanowany model lidaru i identyfikator sieci o oS O Automaticresarater. 1 s
6 0ssD2B .
- : [] Enable External Device Monitaring (EDM) 4
H 17 INOT_USE
Parametry lidaru 8 : l:l o Shutdown time: ms.
18 - NOT_USE
Nastepny krok (wejdz na strone konfiguracji o s © o moudeley 0 |ms
Ildaru) 20 : NOT_USE  ~ 1

4, Obstugiwane modele Konfiguracja wejs¢ / wyjsé

1. Port wejsciowy regulowany, port wyjsciowy nieregulowany 3. Konfiguracja wtasciwosci OSSD1
2. Wyswietlanie liczby dostepnych stref 4. Konfiguracja wtasciwosci OSSD2
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3.2.6 Konfiguracja

[OSSD1]Function

1 ® Immediate restart without restart interlock
2 () Use [RESET1]Pin reset
3 () Automatic restart after: 1 s

4 [ Enable External Device Monitoring (EDM
g

5 shutdown time: ms.

[0SSD2]Function
® Immediate restart without restart interlock
() Use [RESET2]Pin reset
) Automatic restart after: 1 s

[[] Enable External Device Monitoring (EDM)

Shutdown time: ms.

Rysunek 5 Funkcja konfiguracyjna
1.Poczatkowy stan OSSD
Po wyborze, jesli napotkany zostanie przeszkoda, OSSD przetgcza sig w stan
WYL., a po usunigciu przeszkody OSSD natychmiast przechodzi w stan Wk.

2. Funkcjaresetowania (uruchom funkcje blokady, po dokonaniu wyboru odpowiadajacy port
WEJSCIOWY zostanie automatycznie zmieniony, a port WEJSCIOWY zostanie zresetowany poprzez

przetaczanie standw wysokiego i niskiego napiecia) : —

20 : RESET2

Po dokonaniu wyboru, gdy przeszkoda zostanie usunieta, nalezy dostarczy¢ sygnat wysokiego poziomu

do interfejsu Reset, aby OSSD powrdcit do stanu WLACZONY. omatic restart after: [1w] s
ja op6znieni 7liwo$é zmiany czasu w razie potrzeby (s) '
. Znienia - moz ; ;
3 Funija opo enia ° y p y ible External Device B hg (E
2
own time: | 90 3
5
10
i 20
uncuacn 10
nediate restart witho| 60 inte

Po dokonaniu wyboru, gdy przeszkoda zostanie usunieta, nalezy odczekac ustalony czas, zanim OSSD
bedzie mogt powrdécic do stanu WEACZONY.

4. Funkcja EDM (monitorowanie urzgdzenia zewnetrznego, odpowiadajacy port wesciowy
automatycznie sie zmieni po dokonaniu wyboru) . - -

18 - EDM2

Po otwarciu konieczne jest podtgczenie w celu monitorowania wyjscia OSSD, ktérego logika jest
przeciwna do logiki OSSD. Uwaga: Jesli sygnat monitorujgcy EDM jest zgodny z sygnatem
wyjsciowym OSSD, lidar przejdzie w stan zablokowany.

5. Minimalny czas wyfaczenia (czas mozna zmienia¢ w razie potrzeby, jednostka: milisekundy)

Shutdown time: | 90 ¥ | ms.
90
120
SD2]Function 150
® Immediate rest 180 restart
210
) Use [RESET2]Pif240
) Automatic rest, 270
300

"] Enable External 330 pnitorir

Shutdown time: | 90 ¥ | ms.

Po wyborze, OSSD przejdzie w stan OFF dopiero po ciggtym napotkaniu przeszkdd przez
pewien okres czasu.

6. Czas opdznienia wejscia (czas opdznienia sygnatu wejsciowego dla przetaczania 1/0)
Input Delay: ms

3.2.7 Monitorowanie po6l detekcji

Config Tool Ver:2.0.0.604

OLEI|ER 5 8% 3¢ Home Settings Language Help.

Gsis
‘ 1921681100 = Monitoring
S/NNONE
New Open 7] Save (7] Save As .
! = e ! ! Angle: 277.87°  Range: 2.697m Area Config[0]
3
0 1 A4
_ BN | 25m v
055D1
! ’
s 3 @
n 4

rea Configl0]

NESEI o502 Data

20mmthand)

Rysunek 6: Monitorowanie pdl detekcji
1. Wybor pdl detekceji (zakres 0-63 )
Po wybraniu réznych obszaréw kliknij na bloki w r6znych kolorach, aby edytowac rézne
obszary (czerwony odpowiada OSSD1, z6ity odpowiada OSSD2, a niebieski odpowiada SSD)
2. Konfiguracja obszaru(szczegoty w sekcji 3.2.8)
3. Ekran monitorowania chmury punktéw
4. Konfiguracja za pomocg narzedzia do rysowania
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3.2.8 Zakres konfiguracji pol detekcji 4. Funkcja WYCISZENIA (nalezy ustawi¢ funkcje wyciszenia na porcie wejscia przed
Area Configl0] ustawieniem regionalnego wyciszenia na ekranie monitorowania chmury punktow)
0ssD2 1 13 MUTETA v Enable Mute MUTE1A—=MUTE1B

14 - MUTEIB  ~ Input Time interval 1s N

Object Resolution 20mmihand) L3 | . o =
15 MUTE2A  ~ Maxirmum Muting Time

Multiple Sampleing 2x v o [P

[] Enable Mute
Roznica czasu wejsciowego: Ustaw czas odstepu miedzy dwoma interfejsami
Rysunek 7. Zakres konfiguracji chmury punktéw sygnatowymi MUT1A i MUT1B

) Maksymalny czas wyciszenia: Ustaw czas trwania stanu wyciszenia.
1. Wybo6r OSSD (OSSD1, OSSD2)/edytowanie wspotrzednych rysunku

2. Docelowa rozdzielczo$¢ (wykryj rozmiar docelowej rozdzielczosci, rozdzielczoéé 3.2.9 Rysowanie pol detekcji
mozna zmienia¢ w razie potrzeby, jednostka: mm)

Area Config[0]

= ProjectInfo  Configuration Monitoring ~ Confirm

QssD2

Angle:201.37°  Range: 1.804m Area Config[0]

Object Resolution

Multiple Sampleing
[T] Enable Mutes 30mm(hand)
A0mmihand)
50mmihand)
73mm(leg)

150mmi(body)

v A WwWN
;N0 de

* 20 mm = Wykrywanie reki *60 mm = Wykrywanie nég/Wykrywanie
« 30 mm = Wykrywanie reki ramion
« 40 mm = Wykrywanie reki «75 mm = Wykrywanie nog/Wykrywanie
« 50 mm = Wykrywanie nogi / Wykrywanie ramion
ramienia * 150 mm = Wykrywanie tutowia e
3. Wielokrotne prébkowanie (opcjonalnie 2-16) Rysunek 8: Rysunek obszaru
Ustawienie bedzie wptywac na czas reakgcji lidaru. Dla szczegétowej obstugi. 1. Obszar rysunku
= T 2. Rysunek wielokatow
\— (] Wybierz narzedzie do rysowania obszaru konturu odniesienia.
:ﬁ ° Najpierw kliknij myszka na pozadany kontur.
?ﬁ ° Kliknij, aby dodac¢ narozniki konturéw.
Bx ° Nastepnie kliknij dwukrotnie punkt wspétrzednej krawedzi konturu i przeciaggnij go do pozadanej
f;x | pozyciji.
Area Config[0] 11x 3. Rysunek prostokata
GSEI  osso2 :i: 4. Obszar (narysuj grafike na podstawie konturéw skanu lidarowego)
Object Resolution i Y 5. Odcinek linii (szybkie rysowanie grafiki za pomoca odcinka liniowego)
S'JE':;:::;::’:EMJ 2 : 6. Funkcja wymazywania (usuwanie grafiki w odpowiednim OSSD)
7. Uwaga: Podczas rysowania mozesz przegladac¢ dane w obszarze konfiguracji pol detekcji, aby

wyswietli¢ dane kazdego punktu wspotrzednych na aktualnym wykresie.
10 11
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3.2.10 Zatwierdzanie

OLEI|ER 5 I8 W Home Settings Language Help

Gs1s
. 192:168.1.100
S/NNONE

5 New @ Open () save [%) Saveds

Confirm

1
Configuration Confirm

Date: 5/6/2024
Name: 100

Notes:

[0SSD1}Function

Mode Modestart
Interlock Setting
Status

Enable PIN
Delay

[055D2IFunction

Mode

EDM Setting Interlock Setting
Status Disabled Status Disabled

Enable PIN Enable PIN

OLEI|IR 1% 5 ¥ R —
& = = ot

CiNew @ Open C)Swe [3)Saveds

Configuration Confirm

Rysunek 9: Potwierdzenie konfiguraciji
Potwierdz ustawione parametry
Potwierdzenie informacji konfiguracyjnych
Zapisz ustawienia do lidaru (wymagane jest hasto, poczatkowe hasto to 123456)

olel Password: >

Do you confirm to Transfer to Device

Password: ‘ ‘ ‘ oK ‘

A Hasto do korzystania z lidaru powinno byc¢ zarzagdzane i uzywane przez osobe
odpowiedzialng lub upowazniona.

3.2.11 Inicjalizacja ustawien

3.2.11.1 Inicjalizacja konfiguracji sieci

ot Net Config Recovery

LIDAR Info:
Model 6$1-5 l G
HardVer: 030

‘ ‘ Manual(M) l

SoftVer. 1.0.0 ‘ Model: GS1-5 S
eset
MAC: E4-4C-C7-61-90-4B MAC:  E4-4C-C7-61-90-4B

DHCP: OFF

1P: 192.168.1.100

Host: 192.168.1.10:2368
PC Info:

IP address:  192.168.1.10 v

Po zeskanowaniu lidaru (po lewej stronie zostanie wyswietlony model radaru, numer wersji

oprogramowania uktadowego, adres MAC, status DHCP, adres IP i adres HOST), wybierz

Odswiez (R), aby zresetowac konfiguracije sieci, a nastepnie wybierz Resetuj, aby ponownie

uruchomi¢ lidar i przywracic lidar do fabrycznego adresu IP: 192.168.1.100.

3.2.11.2 Inicjalizacja hasta  resetpascuord

Verify ‘

New Password ‘

Repeat passwor

| Reset Password ‘

Prosimy o przestanie do producenta losowego numeru odpowiadajgcemu kluczowi

resetowania oraz numeru SN urzgdzenia droga E-MAIL, telefonicznie lub innymi Srodkami,

a my dostarczymy kod weryfikacyjny.

Uwaga: Podczas pracy upewnij sie, ze lidar jest podtagczony do komputera.

12
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